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工业机器人技术专业毕业设计标准

本标准依据《关于印发< 关于加强高职高专院校学

生专业技能考核工作的指导意见><关于进一步加强高职

高专院校学生毕业设计工作的指导意见> 的通知》（湘教

发〔2019〕22号）精神，结合我校及本专业实际制定。

一、毕业设计选题类别及示例

工业机器人技术专业毕业设计分为产品设计类、工

艺设计类、方案设计类，具体情况见下表。

毕业设计
选题类别

毕业设计选
题

对应人才培养规格
能力目标

主要支撑课程
是否今
年更新

产品设计
类

1.拔叉的机
床加工机器
人上下料工
装设计

1.具有正确识读机
械图、电气图及电路
图的能力；

1.《机械制图》

是

2.《电工电子技术》

3.《电气控制》

2.能熟练对工业机
器人进行现场编程
与操作、离线编程及
仿真；

1.《工业机器人基础》

2.《工业机器人离线编程与仿

真》

3.能根据工业对象
选择工业机器人及
外围控制系统，并对
工业机器人进行编
程和调试；

1.《工业机器人应用系统
集成》

2.《工业机器人系统调试运

行》

2.泵盖上体
的机床加工
机器人上下
料工装设计

1.具有正确识读机
械图、电气图及电路
图的能力；

1.《机械制图》

是

2.《电工电子技术》

3.《电气控制》

2.能熟练对工业机
器人进行现场编程
与操作、离线编程及
仿真；

1.《工业机器人基础》

2.《工业机器人离线编程与仿

真》

3.能根据工业对象
选择工业机器人及
外围控制系统，并对
工业机器人进行编
程和调试；

1.《工业机器人应用系统
集成》

2.《工业机器人系统调试运

行》

3.支架台的 1.具有正确识读机 1.《机械制图》 是



毕业设计
选题类别

毕业设计选
题

对应人才培养规格
能力目标

主要支撑课程
是否今
年更新

机床加工机
器人上下料
工装设计

械图、电气图及电路
图的能力；

2.《电工电子技术》

3.《电气控制》

2.能熟练对工业机
器人进行现场编程
与操作、离线编程及
仿真；

1.《工业机器人基础》

2.《工业机器人离线编程与仿

真》

3.能根据工业对象
选择工业机器人及
外围控制系统，并对
工业机器人进行编
程和调试；

1.《工业机器人应用系统集成》

2.《工业机器人系统调试运

行》

工艺设计
类

1.基于ABB
工业机器人
的铸件打磨
工艺设计与
实施

1.具有正确识读机
械图、电气图及电路
图的能力；

1.《机械制图》

是

2.《电工电子技术》

3.《电气控制》

2.能熟练对工业机
器人进行现场编程
与操作、离线编程及
仿真；

1.《工业机器人基础》

2.《工业机器人离线编程与仿

真》

3.能根据工业对象
选择工业机器人及
外围控制系统，并对
工业机器人进行编
程和调试；

1.《工业机器人应用系统集成》

2.《工业机器人系统调试运

行》

4.能识读液压、气动
系统图，并能对液
压、气动系统进行拆
装；

1.《液压与气动技术》
2.《数控加工技术》

3.《机械设计基础》

2. 基 于
FANUC 工 业
机器人的加
强筋焊接工
艺设计与实
施

1.具有正确识读机
械图、电气图及电路
图的能力；

1.《机械制图》

是

2.《电工电子技术》

3.《电气控制》

2.能熟练对工业机
器人进行现场编程
与操作、离线编程及
仿真；

1.《工业机器人基础》

2.《工业机器人离线编程与仿

真》

3.能根据工业对象
选择工业机器人及
外围控制系统，并对
工业机器人进行编
程和调试；

1.《工业机器人应用系统集成》

2.《工业机器人系统调试运

行》

4.能识读液压、气动
系统图，并能对液
压、气动系统进行拆
装；

1.《液压与气动技术》
2.《数控加工技术》

3.《机械设计基础》

方案设计
类

1.基于ABB
机器人的拔

1.具有正确识读机
械图、电气图及电路

1.《机械制图》
是

2.《电工电子技术》



毕业设计
选题类别

毕业设计选
题

对应人才培养规格
能力目标

主要支撑课程
是否今
年更新

叉机床加工
上下料方案
设计

图的能力； 3.《电气控制》

2.能熟练对工业机
器人进行现场编程
与操作、离线编程及
仿真；

1.《工业机器人基础》

2.《工业机器人离线编程与仿

真》

3.能根据工业对象
选择工业机器人及
外围控制系统，并对
工业机器人进行编
程和调试；

1.《工业机器人应用系统集成》

2.《工业机器人系统调试运

行》

2. 基 于
FANUC 机 器
人的扇形板
激光切割方
案设计

1.具有正确识读机
械图、电气图及电路
图的能力；

1.《机械制图》

是

2.《电工电子技术》

3.《电气控制》

2.能熟练对工业机
器人进行现场编程
与操作、离线编程及
仿真；

1.《工业机器人基础》

2.《工业机器人离线编程与仿

真》

3.能根据工业对象
选择工业机器人及
外围控制系统，并对
工业机器人进行编
程和调试；

1.《工业机器人应用系统集成》

2.《工业机器人系统调试运

行》

3.基于ABB
机器人的侧
支架焊接方
案设计

1.具有正确识读机
械图、电气图及电路
图的能力；

1.《机械制图》

是

2.《电工电子技术》

3.《电气控制》

2.能熟练对工业机
器人进行现场编程
与操作、离线编程及
仿真；

1.《工业机器人基础》

2.《工业机器人离线编程与仿

真》

3.能根据工业对象
选择工业机器人及
外围控制系统，并对
工业机器人进行编
程和调试；

1.《工业机器人应用系统集成》

2.《工业机器人系统调试运

行》
３.《自动化生产线安装与调

试》

４.《工业机器人应用技术》

二、毕业设计成果要求

（一）产品设计类成果要求

产品设计类毕业设计成果通常包括产品设计图纸（如工

作原理图、产品装配图、主要零件图、电气原理图、安装接



线图等）、设计说明书、产品应用仿真视频等。除视频（可

选）外，其它成果表现形势可在毕业设计说明书中体现，具

体要求如下。

（1）原理图、装配图、零件图、安装接线图等应正确、

清晰、符合国家规范和行业标准；

（2）产品应达到设计功能和技术指标要求，有一定应

用价值；

（3）设计说明书应详细反映产品设计过程，至少包括

产品功能（需求）分析、设计方案分析和拟定、技术参数确

定、产品功能效果分析等内容，其格式、排版应规范；

（4）以照片、视频等形式展现产品（三维建模）实物

的，照片、视频资料应能够清晰准确展现产品构造和功能特

点；

（5）满足成本、环保、安全等方面的要求。

（二）工艺设计类成果要求

工艺设计类毕业设计成果通常包括产品设计图纸（如工

作原理图、产品装配图、主要零件图、电气原理图、安装接

线图等）、设计说明书、产品（三维建模）实物、产品应用

仿真视频等。提倡在条件允许的情况下制作产品（三维建模）

实物。其它成果表现形式可在毕业设计说明书中体现，具体

要求如下。

（1）原理图、装配图、零件图、安装接线图等应正确、



清晰、符合国家规范和行业标准；

（2）工艺路线、加工程序合理、可行，工艺规程填写

完整、规范、准确；

（3）夹具的定位方案、夹紧方案合理；

（4）制作的零件和工装夹具实物应达到设计要求；

（5）设计说明书要详细反映工艺设计过程，通常包括

技术要求分析、工艺路线拟定、工序设计、技术参数确定、

工装夹具设计等内容，其格式、排版应规范。

（6）满足成本、环保、安全等方面的要求。

（三）方案设计类成果要求

方案设计类毕业设计成果通常为一个完整的实施方案，

表现形式有某设备或某产品的选型方案、工艺动作设计方案、

仿真检验方案、工装设计方案等，包括毕业设计作品说明书

和方案的仿真验证视频。除视频（可选）外其它成果表现形

式可在毕业设计说明书中体现，具体要求如下。

（1）方案结构完整、要素完备，能清晰表达设计内容；

（2）方案撰写规范，图表、计算公式、参数和提供的

技术文件符合行业、企业标准要求；

（3）方案设计合理，具有可操作性，能有效解决课题

设计中所要解决的实际问题；

（4）以仿真视频形式展现方案的可行性时，视频资料

应能够清晰准确展现工作站方案的组成和功能特点；



（5）满足成本、环保、安全等方面要求。

三、毕业设计过程及要求

阶段 教师任务及要求 学生任务及要求 时间安排

选题

指导

1.毕业设计指导老师根

据本专业主要能力目标

要求，做好毕业设计选

题工作；

2.毕业设计选题能够体

现本专业综合实践内

容，每年更新30%左右，

每4年全部更新一次。

学生对本专业的毕业

设计选题进行分析，查

阅相关资料和手册等，

做好毕业设计前期相

关准备工作。

2023年 11

月 10日前

任务

下达

1.对学生进行毕业设计

相关知识培训；

2.指导学生掌握毕业设

计基本流程；

3.向学生下达毕业设计

任务书，任务书里面的

内容、进程安排和成果

要求等指令清晰，同一

选题不超过3名学生同

时使用。

1.了解毕业设计整个

过程；

2.对指导老师下达的

任务书进行分析，做好

前期准备工作。

2023年 11

月 12日前

过程

指导

1.教师全过程参与毕业

设计指导工作；

2.对学生提出的问题及

时反馈；

3.加强师生任务交互。

1.对毕业设计工作中

遇到的问题及时跟指

导老师进行沟通；

2.加强师生任务交互。

2024年 7月

30日前

成果

答辩

1.根据相关毕业设计工

作方案，组织学生进行

答辩工作；

2.答辩流程应完整，操

作性强，能体现毕业设

1.按要求准备答辩相

关资料，毕业设计说明

书规范完整，做好答辩

PPT；

2.对答辩中存在的问

2024年 6月

17日前



计真实性、逻辑性和有

效性。

题及时整改。

资料

整理

1.按相关工作要求收集

学生毕业设计资料；

2.规范整理，及时上交

至学院。

1.规范毕业设计相关

资料和做好分类工作；

2.按时间节点上交毕

业设计相关资料给指

导老师；

2024年 7月

30日前

质量

监控

根据相关质量监控工作

方案，开展多种形式、

多个环节的质量监控，

确保本专业的质量监控

工作形成闭环。

根据学校和学院相关

毕业设计质量监控要

求，学生对指导老师提

出的意见和建议及时

整改到位，确保毕业设

计工作质量。

2024年 7月

30日前

四、毕业答辩流程及要求

（一）答辩流程

1.学生陈述毕业设计选题的目的、主要内容与观点、创

新点（5-10分钟），并展示PPT。

2.老师进行提问，一般不少于2个关键问题，学生和答辩

秘书做好记录。

3.等下一位学生陈述完并被提问后，上一位学生回答问

题。

4.答辩小组成员填写每个学生的答辩意见和成绩。

5.全部学生答辩完成后，统一汇总交答辩组长处审核。

6.对于答辩没通过的学生，提出修改意见，由学生修改

完成，并由指导老师审核通过后进行第二次答辩。



（二）答辩要求

1.答辩条件

在答辩前5天由毕业设计指导老师批准学生是否可以参

加答辩，并将答辩学生的名单报毕业设计工作答辩小组。

2.答辩组织要求

所有参与毕业设计答辩的学生按照安排的答辩时间、地

点、分组等进行答辩。

3.答辩技术要求

（1）答辩学生应提前到达答辩地点，抽签抽出答辩顺

序。号码靠前者早上台答辩，号码靠后者靠后答辩，建议留

在答辩地点等候，以防错过点名，从而影响分数；

（2）答辩时间为每人5分钟。点到名者从教室后面大方

地走上讲台，鞠躬、问候答辩官并作自我介绍。前3分钟为

自述部份，包括毕业设计的亮点、重点、解决方案及对策等，

2分钟为答辩老师提问时间，所提问题应与毕业设计课题或

专业相关，一般不超过3个；

（3）答辩结束，须礼貌鞠躬并致谢，方可离开。并结

合答辩老师提出的意见和建议对毕业设计成果（作品）及成

果报告书进行修改毕业或补充。

4.答辩档案管理要求

（1）每份纸质档案用曲别针卡牢，不用钉书器装订。



（2）检查所有文件，应该签字或盖章的地方，必须有

签字或盖章。如不符合要求，必须补充齐全。

（3）答辩记录应当完整。

（4）答辩完毕3日内，学生必须将毕业设计电子版提交

给指导教师，指导教师收集好交给教研室主任，再由教研室

主任统一交二级学院归档。

五、毕业设计评价指标

（工业机器人技术专业毕业设计评价根据选题类别

的不同而有所区别，从毕业设计过程、作品质量、答辩情

况等方面进行综合评价。具体见表1 ～表３。）

表1 产品设计类毕业设计评价指标及权重

评价指标 指标内涵

分值

权重

（%）

设计过程

设计方案科学、可行，技术原理、理论依据选择合理，有关参数

计算准确，分析、推导正确且逻辑性强
10

应用了本专业领域中新知识、新技术、新工艺、新材料、新方法、

新设备
10

设计说明书完整记录产品功能（需求）分析、设计方案分析和拟

定、技术参数确定、设计方案成型、产品功能效果分析等基本过

程及其过程性结论

10

作品质量

撰写的说明书、绘制的设计图样等毕业设计相关文件结构

及内容完整、表达正确、清晰，要素齐全、排版规范、文

字通畅、图面美观，符合国家现行标准及规范的要求。

20

产品达到设计的功能和技术指标要求，能解决企业生产、社会生

活中的实际问题，有一定应用价值
10

制作出设计零件图和产品应用仿真视频。 20

答辩情况

概念表达清楚，陈述思路清晰；语言表达准确，重点突出，

详略得当；报告时间符合要求。
10

思维敏捷，语言流畅；回答问题准确、专业；仪态端庄，

精神风貌好。
10



表２ 工艺设计类毕业设计评价指标及权重

评价指标 指标内涵

分值

权重

（%）

设计过程

工艺路线合理、可行，工艺规程、相关图纸等技术文件表达准

确
10

技术标准运用正确，工具选择恰当，工艺设计相关数据选择合

理、计算准确
10

应用了本专业领域中新知识、新技术、新工艺、新材料、新方

法、新设备
10

作品质量

提交的成果符合任务书规定要求，能完整表达设计内容和要求，

完整回答选题所要解决的问题
20

工艺规程、零件图、装配图等技术文件规范，符合国家和行业标

准
10

制作出设计零件图和作品（三维建模）实物 20

答辩情况

概念表达清楚，陈述思路清晰；语言表达准确，重点突出，

详略得当；报告时间符合要求。
10

思维敏捷，语言流畅；回答问题准确、专业；仪态端庄，

精神风貌好。
10

表３ 方案设计类毕业设计评价指标及权重

评价指标 指标内涵

分值

权重

（%）

设计过程

技术路线科学、可行，步骤合理，方法运用得当 10

技术标准等运用正确，技术原理、理论依据或数学模型选择合

理，技术参数计算准确，相关数据详实、充分、明确
10

应用了本专业领域中新知识、新技术、新工艺、新材料、新方

法、新设备
10

作品质量

方案能体现设计思路和过程，其格式、排版规范，图表、计算公

式和需提供的技术文件等符合国家或行业标准的规范与要求
20

方案要素完备，能清晰表达设计内容 10

方案可操作性强，能解决企业生产、社会生活中的实际问题，有

一定应用价值，制作出方案验证仿真视频。
20

答辩情况

概念表达清楚，陈述思路清晰；语言表达准确，重点突出，

详略得当；报告时间符合要求。
10

思维敏捷，语言流畅；回答问题准确、专业；仪态端庄，

精神风貌好。
10



六、实施保障

（一）指导团队要求

1.指导教师导师

指导教师导师应具有副教授及以上职称；应具有５年以

上的毕业设计指导经验；能有效与指导教师沟通，清晰传达

毕业设计各项政策文件和反馈意见；熟练掌握本专业高级理

论和高水平技能；

2.指导教师

具备工业机器人技术专业的相关专业知识，尤其是具备

工业机器人的操作与编程、离线编程与仿真软件使用、搬运、

码垛、焊接、打磨、喷涂工作站设计的能力；具备指导毕业

设计工作的经历，具备较强的专业水平、专业能力，具备创

新概念，具有机电或自动化类岗位专业技能。能有效与学生

沟通，清晰传达指导意图和反馈意见，帮助学生理解复杂概

念和解决问题的方法；教师应具有良好的职业道德，能够向

学生传授正确的价值观和责任感，培养学生的社会责任感和

职业道德意识。

3.企业导师

企业导师应具有扎实的工业机器人领域的实际工作经验，

能够为学生提供实践操作和项目管理的指导；具备参与工程

设计的实际经验，有助于指导学生进行项目设计，提升学生



的创新能力；备指导毕业设计工作的经历，具备较强的专业

水平、专业能力，具备创新概念，具有自动化类岗位专业技

能。

（二）教学资源要求

1.企业实践项目资源

学校应配备必要的实训仪器和设备，确保学生能够进行

毕业设计产品制作；应建有校企合作实训基地，满足学生接

触和学习企业现场一线实际项目经验的要求。

2.数字化教学资源

学校应配备有专业的文献检索数据库，如CNKI、万方等，

供学生查询和下载相关研究文献，以支持毕业设计的文献综

述部分；数字图书馆应收藏与各专业相关的教材、参考书、

学术专著等图书，满足学生的查询需求；应配备在线学习平

台，提供课程视频、讲义、习题等资源，方便学生随时随地

学习和复习。

七、附录

附件1：工业机器人技术专业学生毕业设计任务书

附件2：工业机器人技术专业学生毕业设计说明书

附件3：永州职业技术学院学生毕业设计评阅表

附件4：智能制造与建筑工程学院毕业设计答辩记录表

附件5：智能制造与建筑工程学院毕业设计指导记录表



附件1：

毕业设计任务书

学生姓名 __________________________

专 业 __________________________

班 级 __________________________

学 院 __智能制造与建筑工程学院__

指导老师 __________________________

提交时间： 年 月 日



_______________ 专业毕业设计任务书

毕业设计题目（方向）

学生姓名 学号 班级

指导老师
毕业设计

起止时间
年 月 日—— 年 月 日

毕业设计

类别

毕业设计来

源

实际项目（ ）

贴近生产实际（ ）

贴近生活实际（ ）

毕业设计

整体要求

毕业设计

任务描述

毕业设计

主要内容

实施步骤

与方法

毕业设计

进度安排

毕业设计各阶段内容 时间分配

毕业设计

成果表现

形式



毕业设计

考核方式

毕业设计

参考资料

学校指导

老师意见 指导老师签名：

年 月 日

二级学院审核

指导小组组长签名：

年 月 日

二级学院（盖章）：

年 月 日

备注：

1、毕业设计任务书由指导教师和学生共同拟订，报所在学院指导毕业设计指导小组组

长审核后报院长审批后下发学生。毕业设计条件要充分、目的应明确、任务要具体。

2、毕业设计类别填写要求：

（1）土木建筑类专业毕业设计类别包括：土建设计类、土建技术方案类、土建模型制

作类。

（2）装备制造类专业毕业设计类别包括：产品设计类、工艺设计类、方案设计类。



附件2：

毕业设计作品说明书

学生姓名 __________________________

学 号 __________________________

专业班级 __________________________

设计类型 __________________________

学 院 __智能制造与建筑工程学院__

指导老师 __________________________

设计题目：



目 录（宋体二号加粗）

一、毕业设计任务分析及思路( 宋体小四加粗 )‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥×

1.毕业设计任务分析( 宋体小四 ) ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥×

（1）× × × × × × × × × × × ×( 宋体小四 )‥‥‥‥×

（2）× × × × × × × × × × × ×( 宋体小四 )‥‥‥‥×

2.毕业设计思路( 宋体小四 ) ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥×

（1）× × × × × × × × × × × ×( 宋体小四 )‥‥‥‥‥×

（2）× × × × × × × × × × × ×( 宋体小四 )‥‥‥‥‥×

二、毕业设计过程 (宋体小四加粗) ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥×

1.× × × × × × ( 宋体小四 )‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥×

2.× × × × × × ( 宋体小四 )‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥×

三、毕业设计引用资源及参考文献 (宋体小四加粗) ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥×

1.× × × × × × × × × × × × ( 宋体小四 )‥‥‥‥‥‥×

2.× × × × × × × × × × × × ( 宋体小四 )‥‥‥‥‥‥×

三、毕业设计成果展示(宋体小四加粗，本段内容为设计成果展示及特点总结)

1.× × × × × × × × × × × × ( 宋体小四 )‥‥‥‥‥‥×

2.× × × × × × × × × × × × ( 宋体小四 )‥‥‥‥‥‥×

五、毕业设计总结 (宋体小四加粗) ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥×



题 目(小二黑体)

作 者: × × ×(五号宋体)

指导老师: × × ×(五号宋体)

(永州职业技术学院2022级工业机器人技术专业，永州 425000)(五号宋体)

一、 毕业设计任务分析及思路 (小三号黑体)

1.毕业设计任务分析 (四号黑体)

（1） × × × × × ×× × × (小四号黑体)

× × × × × ×× × × (小四号宋体)

（2） × × × × × ×× × × (小四号黑体)

× × × × × ×× × × (小四号宋体)

2.毕业设计思路 (四号黑体)

（1） × × × × × ×× × × (小四号黑体)

× × × × × ×× × × (小四号宋体)

（2） × × × × × ×× × × (小四号黑体)

× × × × × ×× × × (小四号宋体)

二、毕业设计过程(小三号黑体)

1.× × × × × (四号黑体)

（1）× × × × × (小四号黑体)

× × × × × ×× × × (小四号宋体)

（2）× × × × ×(小四号黑体)

× × × × × ×× × × (小四号宋体)

2.× × × × × (四号黑体)

（1）× × × × × (小四号黑体)

× × × × × ×× × × (小四号宋体)



（2）× × × × ×(小四号黑体)

× × × × × ×× × × (小四号宋体)

三、毕业设计引用资源及参考文献(小三号黑体)

1.× × × (四号黑体)

（1） × × × × × ×× × × (小四号黑体)

× × × × × ×× × × (小四号宋体)

（2） × × × × × ×× × × (小四号黑体)

× × × × × ×× × × (小四号宋体)

2.× × × (四号黑体)

（1） × × × × × ×× × × (小四号黑体)

× × × × × ×× × × (小四号宋体)

（2） × × × × × ×× × × (小四号黑体)

× × × × × ×× × × (小四号宋体)

四、毕业设计成果展示(小三号黑体，本段内容为毕业设计成果展示及特点总结)

1.× × ×(四号黑体)

（1） × × × × × ×× × × (小四号黑体)

× × × × × ×× × × (小四号宋体)

（2） × × × × × ×× × × (小四号黑体)

× × × × × ×× × × (小四号宋体)

2.× × ×(四号黑体)

（1） × × × × × ×× × × (小四号黑体)

× × × × × ×× × × (小四号宋体)

（2） × × × × × ×× × × (小四号黑体)

× × × × × ×× × × (小四号宋体)



五、毕业设计总结(小三号黑体)

1.× × ×(四号黑体)

（1） × × × × × ×× × × (小四号黑体)

× × × × × ×× × × (小四号宋体)

（2） × × × × × ×× × × (小四号黑体)

× × × × × ×× × × (小四号宋体)

2.× × ×(四号黑体)

（1） × × × × × ×× × × (小四号黑体)

× × × × × ×× × × (小四号宋体)

（2） × × × × × ×× × × (小四号黑体)

× × × × × ×× × × (小四号宋体)



附件3

永州职业技术学院学生毕业设计评阅表

学生姓名 学号 二级学院
智能制造与建筑工

程学院

专业班级 指导老师

选题名称

成果形式

指导老师评价意见：

建议成果成绩（ ） 是否同意参加答辩（ ）

指导老师签名 年 月 日

答辩意见：是否通过（ ）

建议答辩成绩（ ）

答辩组教师签名

年 月 日

成绩评定（ ）

成绩评定工作小组组长（签名）

年 月 日



附件4

永州职业技术学院

智能制造与建筑工程学院学生毕业设计答辩记录表

学生姓名 专业班级 学号

指导教师 答辩时间 答辩地点

毕业设计

题目

毕业设计答辩记录

评价内容 分值 评价指标 得分 备注

答辩递交材料质量 15 毕业设计成果说明书、答辩PPT

毕业设计成果介绍 15 描述完整规范程度、普通话

回答问题的思路及见解 60 思路清晰程度、回答速度、正确率

答辩时反映的知识面 10 查阅资料的能力、课外知识面

合计 100

经答辩小组综合评价，认定 同学答辩成绩为： 分。

答辩小组老师签名：

年 月 日



附件5

永州职业技术学院

智能制造与建筑工程学院学生毕业设计指导记录表

学生姓名 专业班级 学号

指导教师 指导时间 指导地点

指导过程

记录
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